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— Symbole contact Normalement Ouvert (NO) maintenu.
rm
— Symbole bouton poussoir Normalement Ouvert (NO) non maintenu.
Tl
T Symbole bouton poussoir Normalement Fermé (NF ou NC en anglais).
T Symbole front montant (passage de 0 a 1 d’un signal électrique).

Les bornes d'entrée DI1 a DI5 sont des bornes d’entrées multifonction du variateur.
La borne COM est la borne d’alimentation en liaison avec les boucles d’entrées DI1 a DI5.

Exemple de raccordement des entrées variateur
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Raccordements par boutons poussoir

Le variateur posséde 4 types de mode de pilotage du moteur par bornier

- . . h
Code Désignation Mode Plage | Valeur usine Changement
moteur en marche
Deux fils type 1 0
F1.06 Mode de pll_otage Deu_x f.I|S type 2 1 0 Non
par bornier Trois fils type 1 2
Trois fils type 2 3

Le mode dit « Deux fils type 1 », est le plus couramment utilisé.

La rotation avant ou arriere du moteur est déterminée par les entrées bornier DI1 ou
DI2 tant que ceux ci sont fermés.

La fonction des bornes est fixée comme suit:

Entrées bornier Valeur a saisir Description
DI1 1 Marche avant (FWD)
DI2 2 Marche arriére (REV)
K1 K2 Commande
0 0 Arrét K1
— vance |
0 1 Marche Avant DI Aumnes (FWD)
K2
(FWD) | I DIz Arrigre (REV)
1 0 Marche Arriere
(REV) coM
1 1 Arrét

Paramétrage :

F0.04=1 (Pilotage variateur par bornier)
F1.06=0 (Mode deux fils type 1)
F1.00=1 (Borne DI1 rotation avance)
F1.01=2 (Borne DI2 rotation arriere)
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Dans ce mode, DI1 autorise la rotation et le sens avance, tandis que la borne DI2 est
utilisée que pour activer le sens inverse.

La fonction des bornes est fixée comme suit:

Entrées bornier

Valeur a saisir

Description
DI1 1 Marche
DI2 2 Marche avant (FWD) ou arriere (REV)
K1 K2 Commande
0 0 Arrét »
0 1 Arrét * —'-? ol Marche f Arrét
Marche Avant K2
1 0 (FWD) —.—*"’"—CF- oiz Avant / Arrigre
1 1 Marche Arriére O com
(REV)

Paramétrage :

F0.04=1 (Pilotage variateur par bornier)

F1.06= 1(Mode deux fils type 2)

F1.00=1 (Borne DI1 rotation)
F1.01=2 (Borne DI2 changement rotation)
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Dans ce mode, DI2 est utilisé pour autorisé le pilotage par impulsion avec DI1 ou DI3

La fonction des bornes est fixée comme suit:

Entrées bornier Vale‘u‘r @ Description
saisir
DI1 1 Marche avant (FWD)
DI2 3 Arrét (mode pilotage par impulsion 3 fils type 1)
DI3 2 Marche arriere (REV)

Pour démarrer, la borne DI2 dois étre fermée.

Le sens avant ou arriere du moteur est commandé par une impulsion sur DI1 ou
DI2.

Pour arréter, déconnecter la borne DI2 avec une impulsion.

SB1 SB2 | SB3 Commande

0 0 0 Stop

0 1 0 Stop

0 0 1 Stop

1 0 4 Arriére (REV)

1 4 0 Avance (FWD)

Note : c’est le front montant de la derniére entrée (DI1 ou
1 |+ | ! . .
DI3) qui donnera le sens de rotation

Paramétrage :
rm

SB2
Oi1  Avance

F0.04=1 (Pilotage variateur par bornier) ol
F1.06= 2 (Mode trois fils type 1) s

KB .
F1.00=1 (Borne DI1 rotation avance) O o2 Arret

F1.01=3 (Borne DI2 autorisation du mode pilotage par ﬂ : s Aeriire
impulsion)

F1.02=2 (Borne DI3 rotation arriere) Oi‘ﬂ‘n!
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Dans ce mode, DI2 est utilisé pour autorisé le pilotage par impulsion avec DI1 ou

DI1+DI3.

La fonction des bornes est fixée comme suit:

Entrées bornier Vale‘u‘r @ Description
saisir
DI1 1 Marche
D12 3 Autorisation du mode pilotage par impulsion 3 fils
type 2
DI3 2 Marche avant arriere (REV)

Pour démarrer, la borne DI2 dois étre fermée.

Le démarrage du moteur est commandé par une impulsion sur DI1.

Pour inverser le sens de rotation, les contacts DI2 et DI3 doivent étre maintenus avec

auparavant une impulsion sur DI1.

Pour arréter, déconnecter la borne DI2 avec une impulsion.

SB1 | SB2 | SB3 Commande |
SB3 (Avant/Arriére)
0 0 0 Arrét
0 1 0 Arrét $B2 (Marche)
0 0 1 Arrét
R SB1 (Arrét)
1 4l 0 Rotation avance (FWD)
1 4 1 Rotation arriére (REV) Avant
1 0 1 Arrét

Arrigre

Paramétrage :

F0.04=1 (Pilotage variateur par bornier)

F1.06= 3(Mode trois fils type 2)

F1.00=1 (Borne DI1 rotation avance)

F1.01=3 (Borne DI2 autorisation du mode pilotage par
impulsion)

F1.02=2 (Borne DI3 rotation arriere)
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La télécommande iNORéA permet de piloter le variateur pour la plupart des applications
standard.

® ]

Elle est composée : O

1 bouton rotatif 3 positions verrouillé (Avant / Arrét / Arriére) @

1 bouton d’arrét d’urgence a déverrouillage tournant o
1 potentiomeétre pour le pilotage de la fréquence ® r °
"
N° fil télécommande | Borne VFR-091 Parameétres a modifier
1 COoM F0.02=1 (Pilotage fréquence Al1)
3 DIl F0.04=1 (Pilotage par bornier)
4 DI2 F1.00=1 (Borne DI1 Avance)
6 +10V F1.01=2 (Borne DI2 Arriére)
7 All F1.02=10 (Borne DI3 ARU)
8 GND F1.06=0 (Mode 2 fils type 1)
9 DI3 F1.19=4 (Inversion polarité DI3)

Version 1.0 18/10/2017 http://www.inorea.com




Commun

3

Amét d'urgence (l_rl‘.‘ _____

------ 7

CT a3 poss
{ Bp 3 posifions

\pla
13
v
Sortie Senszi Sens2
Amét urgence
MO

Version 1.0 18/10/2017

[
v
Sorfie
Armét d'urgence
l{ F

EEI"IS‘|
EensE

AL

Commun

'@)13 ]
.

Z'I_C\J
= w w
T © o
< U W

Automatismes & Industrie

http://www.inorea.com




Paramétrage :

F0.04=1 (Pilotage variateur par bornier)
F1.00=10 (Borne DI1 ARU)

F1.19=1 (Inversion polarité DI1)

Note : Aprés un appui sur ARU, il faut reseter le défaut en
appuyant sur le bouton rouge « STOP/RESET » du clavier du

variateur.
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L'insertion de la polarité d’'une entrée permet d’obtenir I'effet inverse que celui émit par

le contact électrique.

Code Désignation Plage Val'eur Changement
usine moteur en marche
Signal haut 0
Bit 0 Entrée DI1 -
Signal bas 1
Signal haut 0
Bit1 Entrée DI2 -
Signal bas 2
Insertion des polarités Signal haut 0
F1.19 | desentrées DI1 a DI5 Bit 2 Entrée DI3 - 00000 Non
(contacts NO ou NF) Signal bas 4
. } Signal haut 0
Bit 3 Entrée DI4
Signal bas 8
) Signal haut 0
Bit 4 Entrée DI5
Signal bas 16

Note : Si plusieurs entrées doivent étre inversées, faire la somme de ces entrées dans le

paramétre.
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