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1.1. Inspection des produits

A Réception de votre démarreur progressif de la série SST-002, examinez si le matériel
ne présente aucun probléme apparent. Si c’est le cas, ou si le matériel ne correspond pas aux
spécifications voulues, contactez votre revendeur.

Plaque d’identification produit :
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PART NUMBER SST-002-T4-017K
SOURCE 3PH, 380V, 50Hz

OUTPUT 17kW, 35A
SERIAL NUMBER

0 DO 0

iNORéA Automatismes&Industrie
waw.inorea.com Made in Chinaj

Désignation du modeéle :

SST - 002 -T4 -017K

Puissance Moteur (kW) : 05K5...500K
Tension d’alimentation : T4=3PH. 380V

Série 002
Soft Starter

Lors du transport, |'appareil doit étre porté par le corps et non par
le boitier de commande, car il pourrait tomber et provoquer des

blessures.

SSTV1.1(201105)
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1.2. Description du produit

Alimentation en 380V
1L1 3L2 5L3

Base du démarreur

Capot de protection dl.\

circuit de commande - i Clavier de commande

. ‘o Interface de communication
Plague signaletique -

Bornier de commande

Raccordement au moteur Raccordement avec le Bypass

2T. 472 6T3 e e e
2.
2.1. Utilisation :
Critéres Unité Valeur
. . . . . 380 (-15%) 415(+10%) 440(-15%)
Tension d’alimentation triphasée Volt 500 (+10%)
Fréguence Hz 50
Application Moteurs a cage d ecureu!l de type moteur
asynchrone triphasé
Fréguence de démarrage Ne pas dépasser 20 démarrages / heure
Indice de protection 1P40
Résistance aux chocs 15g/11 ms

Capacité de résistance en

f . Altitude max : 3000 m, vibration < 0.5 g
onctionnement

0 - 40 °C : pas de perte de capacité

Température de Fonctionnement °C 40 - 60°C : tous les 1°C, le courant diminue de
1.2%
Température de Stockage °C -25 + 70°C
Humidité ambiante 95% sans condensation
Jusqu’a 1000m : pas de pertes
Altitude d’utilisation maximale Métre Au-dessus de 1000 m, tous les 100m, le courant
baisse de 0.5%
Refroidissement Refroidissement naturel
Position d’utilisation Pas de restriction

SSTV1.1(201105) 4
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2.2. Installation :

Les démarreurs progressifs de la série SST-002 doivent étre installés verticalement, et
jamais a l’'envers ou sur le coté. Ils doivent étre fixés fermement a la structure par des vis.

Lorsque les démarreurs progressifs fonctionnent, ils produisent de la chaleur. Afin de
leur permettre de se refroidir naturellement, prévoyez suffisamment d’espace autour du
démarreur progressif ainsi que l'indique la figure ci-dessous. La chaleur produite se dissipe par

le dessus de |'appareil Veillez a ne pas l'installer au dessous d’appareil ne supportant pas la
chaleur.

P

Evac uatiu-nj

f Admission

SSTV1.1(201105)



Automatismes & Industrie

2.3. Cablage :

Le cablage des démarreurs progressifs de la série SST-002 doit étre réalisé avec la plus
grande attention par un technicien qualifié. Le schéma ci-dessous indique le cablage de base
du démarreur progressif.

L'alimentation principale doit étre connectée aux bornes 1L1, 3L2 et 5L3. Le neutre n’est pas
utilisé. Toute mauvaise connexion entrainera la destruction du démarreur progressif.

La borne de terre doit étre reliée avec soin, de maniére a éviter tout choc électrique ou
incendie en cas de défaut d’isolement, et également réduire les perturbations
électromagnétiques.

Alimentation électrique 3 phases 380V ~50/60HZ

L1 L2 13

!!\2)

Disjoncteur magnétothermique

1 L2} 5 L3
-
-y
Démarreurs Progressifs s
SST-002 - Contacteur piloté
oo par le Bypass
o0 0
i
€2
B2
A2
271 472( 613
M Moteur triphasé asynchrone

SSTV1.1(201105) 6
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Schéma de . ——— AN ]
. . Contacteur piloté par le Bypass
ciblage basic q W™

Sortie analogique
(DC 0-20mA)

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
. . L1 |
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electrique |
3 Phases L2 w I
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50Hz L2 I
e l
r _______________ il
| ||
| f——
1 |
|
_"Cca\L_ d I Arrét d'urgence
Bypass | b= I
N = o
! = e e
v |
L1 | _
Relais de sortie Ir,—_\a‘i\_ g_
temporisé I I
programmable || |og
[
g [0
Sortie défaut |
:Lg':ﬁ_
|
|
|

1

o) -

Le tableau suivant décrit le cdblage du circuit depuissance des démarreurs progressifs de la
série SST-002.

Symbole Description
iL1, 3L2, 51L3 Alimentation triphasé 400VAC 50 Hz du démarreur
2T1, 4T2, 6T3 Sortie du démarreur vers le moteur
A2, B2, C2 Connexion pour l‘utilisation du contacteur Bypass
G Mise a la terre

SSTV1.1(201105) 7
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2.4. Alimentation :

Les démarreurs progressifs de la série SST-002 doivent étre protégés par des fusibles et un
disjoncteur magnétothermique.
Le sens des phases n’a pas d'importance pour l'alimentation du démarreur progressif.

ATTENTION

le démarreur progressif doit d’abord étre alimenté (puissance
sur les bornes 1L1, 3L2 et 5L3) avant le démarrage du moteur
via le bornier de commande. Idem pour l'arrét du moteur.

En aucun cas le démarrage et I'arrét du moteur ne doivent étre
réalisés en appliquant ou en coupant I'alimentation du

démarreur progressif.

2.5. Sortie :

Les bornes 2T1, 4T2 et 6T3 doivent étre reliées au moteur dans |'ordre voulu. Inversez 2
phases pour changer le sens de rotation du moteur.

Les sorties des démarreurs progressifs de la série SST-002 ne doivent pas étre connectées a
des condensateurs ou a un limiteur de tension.

Lorsque la distance entre le démarreur progressif et le moteur augmente, des phénoménes de
surintensité, courant de fuite ou d’erreur du courant mesuré peuvent se produire. Il est
recommandé de positionner le démarreur progressif a moins de 50m maximum du moteur.

2.6. Contacteur Bypass :

Le contacteur Bypass est utilisé lorsque le démarreur progressif a démarré et que le régime est
stationnaire. Il est piloté par le démarreur et les contacts se ferment prenant ainsi le relais de

I'alimentation.

DANGER

Prenez garde a ne pas inverser les phases lors du cablage.
Vérifiez attentivement que le nombre de phase et la tension
d’alimentation correspondent bien a celles du démarreur
progressif.

Les bornes de sortie (2T1, 4T2, 6T3 A2, B2, C2) ne doivent pas
étre connectées a la tension d’alimentation.

Le contacteur By-pass doit étre installé et I'ordre des phases
respectées.

Sinon, il y a un risque d’accident et d’explosion.

SSTV1.1(201105)
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Le cablage du circuit de commande est dépendant du paramétrage du démarreur.

Type Repére
01, 02
2
hed
| .
o
(7)]
[}
°
[’ 03, 04
Q
o}
whd
c
o
(8]
05, 06
07
n 9
- 08
Se
g o
0% 09
10
[}
3
o
‘g 5‘ 11, 12
N
c
o
5 C
£ S
En DB
oY
O c
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Nom

Sortie By-pass

Relais de sortie
temporisé

Sortie défaut

Entrée arrét immeédiat

Entrée arrét progressif
Entrée démarrage
progressif

Commun des entrées de
commande

Sortie analogique

Communication RS485

Description de la fonction

Lorsque la phase de démarrage du démarreur
progressif est terminée, 01 et 02 se ferme et controle
la fermeture du contacteur de By-pass.

:u:'. MEM N/L3

03 et 04 sont les contacts du relais temporisé dont le
temps est définit par le paramétre F4. La fonction est
définit par FJ. Le relais est normalement ouvert
(Contact AC250V/3A).

05 et 06 sont les contacts du relais programmable, qui
se ferme lorsqu’une erreur apparait ou que
I'alimentation principale se coupe. Il se rouvre lorsque
la tension d’alimentation est rétablie (Contact
AC250V/3A).

Lorsque le contact entre 07 et 10 est ouvert, le moteur
s'arréte immédiatement.

Lorsque le contact entre 08 et 10 est ouvert, le
démarreur opére un arrét progressif ou libre du moteur
(suivant la programmation).

Lorsque le contact entre 09 et 10 est fermés, le
moteur démarre progressivement.

Commun pour les entrées de commande.

11 et 12 est une sortie analogique 0-20 mA, utilisées
pour controler le courant de sortie vers le moteur. La
pleine échelle (20 mA) représente 4 fois le courant
nominal du moteur. Cette sortie peut étre connectée a
un ampéremétre (0-20 mA), Impédance max :300Q.

Le terminal de communication RS485 peut étre utilisé
pour communiquer avec d‘autres composants (API,
PC...).
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3.1. Circuit de puissance

5.5 - 75kwW

SST-002-T4-... 90 — 500kW

SST-002-T4-...

4/12 BL  &fT3 G2

3.2. Circuit de commande

@ @I@ @l@ _@

IS

L
Sortie Sortie Sortie
Bypass temporisé  défaut analogique
.PLFF-Et Commun
progressif

10
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3.3. Circuits de pilotage du démarreur

Controlmode of relay

Pilotage par 3 fils Pilotage par 2 fils e Ry,
| . SST-002 a"bd'urgenl:e

SST-002 — | Arrét d'urgence | SsT-002 o | Arrdt d'urgence ; :

1 1 ] 1

I 1 H - i :

| i | e

i i g T | G i 1

, @B L @|o ! g | KA

| : | K el

: | stan L e b_' : |

! mgx—ﬂ'ﬁ-—" .;:._r._ e E | Commun

; : | | |

i | Commun | ‘Commun i i

| o S— i .'

i | | T
. | | i |
; A | oW T ]

| 100 o

_____________ | ] Lo L - —a N
. . Quand K est fermé, le démarreur se met en I H' :
— |

Section du fil le bo 10,75 =+ 1,25mm? -
Ertion Uit pour fe harmier = mm marche. Et quand K est ouvert il s'arrete. L

3.4. Schéma de cablage du circuit de puissance et de commande

Ll L2 L3 N/ L1

i FU Sortierelais  Sortie
— tempaorise defaut
3 —— Bypass
ﬁ [ ) T
F 13 1L1 3L2 513 K" of fﬂ\ o CE\
w
5 (KM - (I [—
= 2T1 4T2 &6T2
5 F )
& u' | o 10 a 1 12 G
g <
5 =
7 :__ [_‘ A
L Sortie analogique
! l 1 [DC 0-20ma)
Arrét o ¢
d'urgence § E

Commun
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4.

Avant la premiére mise sous tension, vérifiez les points suivants.
- Vérifiez si le cablage est correct. Plus particulierement que les bornes destinées au
moteur, ne soient pas connecter avec |'alimentation électrique du démarreur.
- Si le contacteur bypass n’est pas en court-circuit et si la terre est raccordée.
- Veuillez confirmer qu'il n'y a pas de court-circuit entre les différentes parties
métallique nues.

(N}
Aprés la mise sous tension du démarreur, |’écran affiche aRAYY puis £ ERdY et le voyant

« READY » s'éclaire.

Choisissez le mode de fonctionnement le plus appropriée selon les conditions d’utilisation de la
machine.

NOTA :
Quand le produit quitte I'usine, il est configuré pour fonctionner par le clavier.

Appuyez sur la touche « SET » puis utilisé les touches fléchées c ou 0 pour afficher le
parameétre « FP » et saisir la puissance du moteur en KW.

Appuyez sur la touche « RUN » pour démarrer la machine et la touche « STOP » pour l'arréter.
Vérifier si le sens de rotation du moteur est correct.

Si le démarrage du moteur n'est pas satisfaisant, vous pouvez ajuster certains parameétres de base.

Si le couple de démarrage du moteur n'est pas suffisant, vous pouvez I'améliorer en
augmentant le paramétre « FO » (si le paramétre Fb=01) ou « F6 » (si le paramétre Fb=00).

Vérifier si le moteur tourne de maniére stable (sans sifflement ni vibration).

REMARQUES:

1. Sile fonctionnement du démarreur ou du moteur est anormale, I’écran affichera

Arrétez immédiatement la machine et cherchez la cause en vous aidant des
informations en pages 20 et 21

2. Quand la température ambiante est inférieure & 10C°, préchauffer I'appareil
plus de 30 minutes avant de lancer la machine.

SSTV1.1(201105) 12
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Etat pret Paint Voyant Bypass Voyant défaut
Courant
Re i Fault -
ady n ; l N; Pourcentage
H o=t  Secondes
Code de la fonction ?_._/ \_‘_-T: Valeur de la fonction
P, @ Touche demarrage
Touche montee, descente L I
S5TOP
Touche menu .
f—r’ __ _, 5 Touche d'arrat
Touche de confirmation /
Nom de la touche Fonctions principales

RUN , ) :
« ” Quand I’écran affiche & EAdJ , appuyer sur ce bouton pour démarrer

progressivement. L'écran affiche ensuite

« STOP » 1. Quand I'appareil est en fonctionnement normale, il affiche
(le courant consommé) et l'indication de contournement (Bypass) si
celui ci est enclenché. Une pression sur cette touche arréter la ma-
chine progressivement. Quand la machine est entierement arrétée,
I’écran affichera .

2. Cette touche permet aussi d’annuler la fonction.

« SET » Quand I"écran affiche L.ERd S appuyer sur cette touche pour entré

dans le menu. Quand |'écran affiche , appuyez de nouveau sur
« SET ». Les 2 points clignotes, et a ce moment, vous pouvez appuyer
sur les touches haut ou bas Q@ pour modifier le paramétre.

« YES » Touche validation

1. Aprés avoir modifié un paramétre, appuyez sur cette touche pour
sauvegarder le parametre. L'écran affiche et bip deux fois.
Cela signifie que les données ont été stockées. Presser une nouvelle
fois cette touche ou sur la touche « STOP » pour sortir du menu.
2. Appuyer sur cette touche et I'écran affichera la tension
d’alimentation en entrée.
3. Appuyer sur cette touche en mettant le démarreur sous tension en
méme temps pour remettre les valeurs des parameétres d'usine.

Haut / Bas 1. Entrer dans le menu, quand les deux points ne clignotent pas

, appuyer sur ces touches pour modifier le code de la fonction.

Quand les deux points clignotent , appuyer sur ces touches pour
modifier la valeur de la fonction.

2. Pendant le fonctionnement du démarreur, appuyer sur ces touches
pour afficher le courant A, la puissance P.

Quand les valeurs sont supérieures 999, le dernier point sera allumé. Cela signifie ajouter
« 0 » a la valeur affichée.

Quand on appuie sur une touche, un bip est émis. L'absence de bip signifie que la touche
appuyée n'a pas d’effet dans le contexte.

SSTV1.1(201105) 13
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Nom de la Plage de

fonction réglage
Tension de 30-70%
départ
Temps 2-60S
d’accélération
Temps de 0-60S

décélération
Temps avant le 0-999S
démarrage

Temporisation 0-999S
du relais

Intervalle de 0-999S
temps apres

surchauffe

Limite de 50-500%
courant au

démarrage

Courant max 50-200%
de travail

Mode 00-03
d’affichage du

clavier

Protection des 60-90%
sous-tensions

Protection des 100-
surtensions 130%
Mode de 00-05
démarrage

Réglage de la 00-04
protection

extérieure

Mode de 00-07
pilotage

Redémarrage 00-09

aprés échec

Autorisation de 00-01
modification

des paramétres

Adresse de 00-64
communication

Sortie relais 00-07
temporisée

Limitation du 0-1
courant l'arrét

Puissance 5-500KW
moteur

SSTV1.1(201105)
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Description

Actif sous sous le mode rampe de tension,
quand Fb=1 et sa valeur est modifiable. Si
Fb=0, la tension de départ est de 40 %.
Actif sous le mode de rampe de tension,
quand Fb=1, et sa valeur est modifiable.
Quand il est mis a 0, c'est l'arrét en roue
libre.

Mettre le temps avant le démarrage du
variateur. L'appuie sur la touche de départ,
provoque le compte a rebours. Arrivé a 0, le
variateur démarre. Si F3=00, il démarre
immédiatement.

Temps avant la fermeture du relais 03 et 04
apres la mise en route du démarreur. Si
F4=00, il se fermera immédiatement.
Temps de redémarrage aprés surchauffe. Le
voyant Défaut clignote.

Actif sous le mode limiteur de courant, quand
Fb=0, et sa valeur est modifiable. Si Fb=1, le
courant limite maxi est de 400 %.

Le mode d'apport de saisie des paramétres
F6 et F7 est déterminé par F8.

Référez vous page 14 au réglage de F8.

Arrét du variateur quand c'est la tension est
inférieur a la valeur de réglage.

Arrét du variateur quand c'est la tension est
supérieur a la valeur de réglage.

00 limite de courant; 01 tension; 02 boost de
démarrage + limite de courant; 03 boost de
démarrage + tension; 04 rampe de courant;
05 boucle fermée double

00 junior; 01 charge légére; 02 standard; 03
charge lourde; 04 senior

Si Fd=0, le pilotage se fait avec les touches
du clavier. Référez vous page 14 au réglage
de FD.

0: Interdit; 01 a 09 : le nombre de reprise
automatique autorisées.

00: Modification des parameétres interdit.
01 : Autorisation de modification des
parametres.

Utilisé pour entrées (démarreurs) douces
multi et machine supérieure pour
communication multi-machine

Réglage de la sortie relais (connecteurs 03 et
04). Cf page 14, code Fonction FJ

Voir la description page 25

Indique la puissance du moteur (exemple <
18.5kW)

14
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REMARQUES :
1. Le paramétre F7 représente le courant maximum que le moteur peut supporter
et devra étre en cohérence avec le parametre FP.
2. En le mode « setting », si aucune touche n’est appuyée le menu revient au mode
« Ready »
3. I/ est impossible de régler le moindre paramétre lors du démarrage ou de l'arrét
du démarreur.

6.1. Parameétre F8 : Mode d’Affichage

Valeur de F8 0 1 2 3

Valeur de F6 et F7 Valeur de Pourcentage Valeur de Pourcentage
courant courant

Mode d’Affichage Valeur de Valeur de Pourcentage Pourcentage
courant courant

- Quand la valeur de F6 et F7 est Pourcentage, cela signifie un pourcentage du courant
du moteur spécifié en FP.

6.2. Code Fonction FD : choix du controle du démarreur

Valeur de FD
Controle Clavier
Controle Bornier
Communication

Oo|o X ©
O X |X [
O X |OIN
X |X|O0OW
X |IX X |
X |Oo|X
X |O|O0 &
O O |0 N

- X : Peut étre choisi, o : ne peut étre choisi.
- En choisissant FD = 0, le contréle se fait a partir du clavier
- En choisissant FD = 1, le controle peut se faire par clavier ou par bornier

6.3. Code Fonction FJ : paramétrage de la sortie relais

Valeur de FJ 0 1 2 3 4 5 6 7
Au A la fin
Déclenchement A Ala A . du
. , . Au passag A . A l'arrét Si ;
du relais reception : v, | finde | . : redémar
oy démarrage esur |larrét | ,_ ", | instantané | Erreur
temporisé de Start I'arrét rage

bypass auto

- Aprés le déclenchement du relais, si F4 est différent de 0, le relais basculera a la fin de
la temporisation. Si F4=0, l'action du relais est immédiate aprés que la condition de
déclenchement est réalisée.

6.4. Code fonction FE : Redémarrage automatique

- FE ne peut étre égal a 0, sa valeur est comprise entre 1 et 9 afin de permettre un
redémarrage automatique. Cette fonction n’est disponible que lors de I'utilisation
bornier de contréle en pilotage 2 fils.

- Il y a une temporisation de 60s avant redémarrage automatique.

- L'appareil redémarre en cas d’erreur de 1 a 9 fois tant que l'alimentation est présente.

SSTV1.1(201105) 15



Les démarreurs progressifs de la série SST-002 sont équipés d'une
protection en cas de perte de tension. Cette fonction est désactivée
lorsque le redémarrage automatique est autorisé.

6.5. Procédure de changement de Parameétres :

Alimentation du
démarreur

A 4

Appui sur « SET »

Entrer en mode « Setting »

\ 4

Appui sur « UP » Sélectionner le code fonction
ou « DOWN »

A 4

Appui sur « SET » Confirmer le choix fonction

\ 4

Appui sur « UP »
ou « DOWN »

Modifier valeur parameétre

A 4

Appui sur « YES »

Sauvegarde valeur parametre

SSTV1.1(201105) 16
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6.6. Exemple : Réglage du mode de pilotage Parameétre FD

Si I’'on souhaite controler le démarreur via le bornier de contréle uniquement, il faut régler le
paramétre FD sur la valeur 02 en suivant le déroulé suivant :

Opérations Affichage Description
1 Mise sous CANYY - EAdY
tension Ensuite affichage de « Ready »
Appui sur . .
2 < SET » FO03g Entrée en mode « Setting »
Appui sur
3 FdOO0 Entrer dans le paramétre FD pour le régler
Jusqu'a FD
Appui sur - Les digits de droite clignotent : on peut régler le
4 « SET » Fd300 parametre
Appui sur
5 (a] Paramétre 02, signifie : contréle par bornier extérieur
Jusqu'a 02
Appui sur . La valeur a été enregistrée. Ensuite affichage de
6 « YES » i E Hd 3

SSTV1.1(201105) 17
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N

Pour entrer dans les paramétres H d’information, il ne faut pas étre en phase de démarrage
progressif ou d’arrét progressif. Il faut alors appuyer sur « YES » et naviguer avec les fleches
Haut/Bas pour afficher l'information souhaitée.

Affichage Description
4385 Affichage de la tension triphasée d’alimentation

HPOGSS Affichage de la puissance du démarreur en kW
H EDY

i

Codes erreur : 04=perte de phase

HQEDD Code erreur : 00=pas d’erreur

Afin de permettre un usage sécurisé du démarreur SST-002, une fonction de protection a été
intégrée. Les parameétres de réglage de cette fonction doivent étre correctement réglés.

- Protection contre les surchauffes : quand la température atteint 80°C (£5°C), la
protection est enclenchée, lorsque la température est en dessous de 55°C, la protetion
est désactivée.

- Protection perte de phase sur I'entrée : le temps de déclenchement est de moins de 3s.

- Protection perte de phase sur la sortie : le temps de déclenchement est de moins de 3s.

- Protection cas de déséquilibre du systéme triphasé : déclenchement de la protection en
moins de 3s (baisse du courant sur chaque phase de plus de 50% quand le courant de
charge est inférieur a 30% de la valeur nominal du démarreur.

- Protection de surintensité au démarrage : la durée suivant laquelle I'appareil admet 5
fois le courant réglé en F7 est donnée dans le tableau page 18

- Protection de surcharge en fonctionnement : en relation avec le parameétre réglé en F7,
voir la courbe de page 19.

- Protection de perte de tension d’entrée : si la valeur de la tension d’entrée est
inférieure a 40% de la valeur seuil, la protection agit en moins de 0.5s.

- Protection de surtension a l’'entrée : si la tension entrée est supérieure a 130%, la
protection agit en moins de 0.5s.

- Protection de court-circuit de la charge : la protection agit en moins de 0.1s si le
courant est 10 fois supérieur au courant nominal du démarreur.

Ces protections sont généralement suffisantes pour protéger I'équipement. Il convient

cependant d’'ajouter des protections spécifiques pour répondre aux exigences de
I'application client.

SSTV1.1(201105) 18
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9.
Les démarreurs progressifs de la série SST-002 possedent 5 niveaux de protection qui
peuvent étre réglés grace au paramétre FC :
- 0 : «Junior »
Désactive l'arrét d’urgence externe instantané
Active protection de surchauffe
Active la protection de court-circuit
Active la protection de perte de phase sur I'entrée
- 01 : « Charge Légere »
Toutes les protections sont activées voir tableau ci-dessous et graphe page 19
- 02 : « Standard »
Toutes les protections sont activées voir tableau ci-dessous et graphe page 19
- 03 : « Charge Lourde »
Toutes les protections sont activées voir tableau ci-dessous et graphe page 19
- 04 : « Senior »
Méme protection que le « Standard » mais un peu plus stricte. Voir tableau ci-
dessous et graphe page 19
Valeur de FC 00 01 02 03 04
Junior Standard Charge Charge Senior
Légere Lourde
Grade de non Grade 2 Grade 10 Grade 20 Grade 10
Protection de
surcharge (selon
IEC60947-4-2)
Protection non 3s 15s 30s 15s
courant de
démarrage
e o Rapport 3 4 5 3| 4 5 3|141|5 3 4 5 3| 4 5
) o I/1e
T o 8| Temps de |45|23|15/23|12 75|46 23|15/4.5/2.3|1.5|23 |12 |7.5
%“ O réaction
£ a3 ©

- Il est nécessaire de régler le parameétre FP (Puissance du moteur), mais aussi F6
(courant max de démarrage) et F7 (courant max en fonctionnement).

- Le courant du moteur réglé en FP ne peut pas étre inférieur a 20% du courant nominal
du softstarter on induit une erreur de la sensibilité de protection.

SSTV1.1(201105) 19
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10.

La caractéristique de déclenchement suivant IEC60947-4-2 est donnée par la courbe de
protection thermique du moteur

t (s)
10000

1000 H:
EE
1
A
I'.I .I::‘
LILR
100 St
] % i
] 5 A
i % -
[
\ ™~ —~
T [~ [
10 ¢ \'-.__ ™~ — T
= X
] F i
""'-\..‘_ i
0O
ﬂ____hh____-
1 e
0.5 T 2

1.12 15 2 25 3 35 4 45 5 55 6 6.5 7 7.5 Id/In
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11.

Quand une erreur se produit, la fonction de protection est activée et le softstarter disjoncte
immédiatement. Le voyant défaut s’allume et le code erreur est affiché a I’écran. Voici la liste
des codes erreurs :

Message Indication Signification et remeéede
Défaut
E nn I’] B Erreur Corrigée L'erreur a été corigée. Appuyez sur « YES » pour relancer le
moteur.
E AN E jI - Arrét d'Urgence | Vérifier que les bornes 7 et 10 du bornier de contréle sont
Externe connectees

- Circuit Ouvert
en pilotage par

fils
E nn m Ej Surchauffe de Les démarrages sont trop fréquents ou il y a une différence
u I'appareil entre la puissance du moteur et celle du démarreur
E nn E 3 Démarrage trop Les parameétres de démarrage ne sqnt pas réglés
long correctement ou la charge est trop importante.
E nr r ‘1' Perte de phase Vérifier I'alimentation triphasée. Vérifier que le contacteur
u en entrée n’'est pas coincé en position fermé.
E n S Perte de phase Vérifier le circuit de sortie et la liaison avec le moteur.
rru en sortie Vérifier que le contacteur n’est pas coincé en position
fermé.
E A E 5 Déséquilibre de Vérifier I'alimentation triphasée ainsi que la charge moteur.
phases
E nr ﬂ 'J: Démarrage’en la charge est trop importante ou |l y a une différence entre
surintensité la puissance du moteur et celle du déemarreur
E an E 8 Surcharge en la charge est trop importante ou le réglage du paramétre F7
= "~ = &~ | fonctionnement
E nn E 9 Sou_s tensio_n Vérifier I'alimentation triphasée ou le réglage du paramétre
d’alimentation F9
E i 1] | Sur tension Vérifier I'alimentation triphasée ou le réglage du parametre
F 1 U] | g'alimentation FA
E AnL jI Erreur‘du jeu de | Modifier les paramétres ou appuyer sur « YES » pour
parametres recharger les parametres d’usine
E nn I| 8 Court circuit de Vérifier la charge (cablage, contact...)
la charge
E nr I 3 Redémarrage Vérifier que le cadblage du bornier de controle
: automatique :
Probléme de
contact
E Fif II q Arrét‘extérieur : annd le contrdle par bornier est activé, le démarreur ne
Probleme de démarre pas si la borne Stop (08) est en l'air.
contact Vérifier que le cablage du bornier de controle

- En cas de message d’erreur, il faut bien passer en revue toutes les causes possibles
avant de commencer le dépannage.

- Lorsque le softstarter a démarré le moteur correctement, le voyant bypass s’allume ce
qui indique que le contacteur a pris le relais. Il faut donc aussi vérifier le bon
fonctionnement du contacteur en cas d’erreur (intégrité, dimensionnement, cablage...)

SSTV1.1(201105) 21
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Probléme

Le moteur ne
démarre pas

Pas de
démarrage
depuis le
clavier

Pas de
démarrage
depuis le
bornier de
controle
Démarrage du
moteur mais sa
vitesse est
incorrect
Temps de
démarrage trop
long

Temps de
démarrage trop
court

Le moteur
s’arréte en
fonctionnement

SSTV1.1(201105)

Vérifications

Cablage : 1L1, 3L2 et 5L3
correctement connectés au réseau
triphasé ?

Contacteur bypass correct ?

Cablage de la bobine du contacteur ?

Verifier |'affichage du clavier

(erreur ?)

Le moteur est-il bloqué ? La charge
est-elle trop importante ?

Vérifier la connexion entre les bornes
07 et 10 du bornier de controle.
Vérifier les paramétres de FD.

Vérifier les paramétres de FD.

Vérifier si la charge n’est pas trop
importante

Vérifier si la charge n’est pas trop
importante

Vérifier les paramétres de FO, F6 et F1
La charge est trop légére

Le temps de démarrage est trop court

Vérifier le bornier de controle

-
-—
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Actions

Couper l'alimentation, corriger le
cablage, remettre I'alimentation

Vérifier le bon fonctionnement du
contacteur bypass (contact et
bobine)

Voir page 20
Vérifier I'entrainement du moteur

Vérifier I'alimentation du
démarreur

Corriger le cablage du bornier de
controle

Régler les parameétres de FD pour
controle a partir du clavier
Corriger le cablage du bornier de
contréle

Régler les paramétres de FD pour
contréle a partir du bornier

Réduire la charge

Réduire la charge

Régler les parametres de FO, F6 et
F1

Corriger la charge

Régler les parametres de F1

Corriger le cablage du bornier de
controle (07 et 10 notamment)
Vérifier les contacts de protections
externes si installées (NC)

22
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13.

13.1. Démarrage en limitation de courant

- Réglage du paramétre FB : FB=00

- Une valeur maximale I1 du courant est réglée. Au démarrage, la tension de sortie
augmente rapidement jusqu’a ce que le courant atteigne la valeur limite I1. Pendant ce
temps le moteur accélére pour atteindre la vitesse de rotation requise. Le contacteur de
bypass prend alors la suite et le courant retombe a sa valeur Ie.

Le graphe suivant illustre ce démarrage :
| |

I1-+

Ieg——————

13.2. Démarrage par rampe de tension

- Réglage du paramétre FB : FB=01

- Quand le moteur démarre, le courant ne peut étre a 400% de sa valeur nominale, la
tension augmente et atteint Ultrés rapidement, ensuite la tension continue
d’augmenter (suivant les parameétres réglés) et la vitesse du moteur augmente. Lorsque
la tension atteint la valeur réglée Ue et que la vitesse du moteur est atteinte, le
cotacteur bypass prend le relais.

Le graphe suivant illustre ce démarrage :

O t T

SSTV1.1(201105) 23



[\ o ™

Automatismes & Industrie

13.3. Démarrage Boost

- Réglage du parametre FB : FB=02 ou 03

- Dans certaines applications, quand la charge est trop importante et que les forces de
friction sont trop importantes pour démarrer, il convient d’utiliser cette méthode de
démarrage.
On commence par appliquer au moteur une tension élevée pendant un temps limiter
afin de commencer a le faire tourner progressivement. Ensuite on applique un
démarrage en limitation de courant ou en rampe de tension en fonction de la valeur du
parametre FB.

c A C
Un100% ( Un100% —
- U1

—— 100ms

1o
-
Q
-

~—100ns ——

13.4. Démarrage par rampe de courant

- Réglage du paramétre FB : FB=04
- On regle la valeur limite du courant I1dans le parameétre F6 et le temps T1 dans le
parametre F1. On obtient alors un démarrage suivant le graphe :

| |

I1

Ie-
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13.5. Rampe de Tension et limite de courant en boucle fermée double

- Réglage du paramétre FB : FB=05

- Cette méthode utilise la rampe de tension et la limite de courant en double boucle
fermée pour contréler le moteur. On utilise alors des algorithmes de calculs qui
permettent d’évaluer le fonctionnement moteur et d’adapter la commande.
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14.

La série de démarreurs SST-002 posséde deux types d’arrét : I'arrét progressif et I'arrét en
roue libre. Le choix d’'un mode d’arrét se fait par le réglage du paramétre F2

14.1. L'arrét progressif

- Réglage du paramétre F2 : F2= TF, valeur non nulle entre 1 et 60s.

- Le démarreur prend le relais sur le contacteur de bypass et il décélére suivant la durée
TF paramétrée en F2.

- Afin de limiter le courant a l'arrét, il faut régler la valeur du paramétre FL a la valeur
limite souhaitée. Cette valeur sera un pourcentage de la limite de courant au
démarrage.

TF

14.2. L'arrét en roue libre

- Réglage du parametre F2 : F2=0

- A réception de l'ordre d’arrét, le contacteur de bypass est ouvert et le démarreur ne
prend pas le relais. Le moteur n’est donc plus alimenté et tourne e décélérant jusqu’a
I'arrét.

SSTV1.1(201105) 26
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15.1. SST-002-T4-5K ... 75K
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15.3. SST-002-T4-250K ... 400K
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16.

Les démarreurs de la série SST-002 sont particulierement adaptés aux applications
industrielles du fait de leurs performances élevées et de leur technologie. Le tableau ci-
dessous reprend quelques applications avec des valeurs indicatives pour les parameétres.

Tension Tension démarrage Limite de
. .. Rampe de Rampe P
Application . A initiale (valeur max de courant
démarrage | d’arrét .
(%) courant) démarrage
Pompe 16 20 40 4 2.5
centrifuge
Moulin a billes 20 6 60 4 3.5
Ventilateur 26 4 30 4 3.5
Moteur a
faible charge 16 2 30 4 3
Compresseur 16 4 40 4 3
a piston
Monte Charge 6 10 60 4 3.5
Agitateur 16 2 50 4 3
Broyeur 16 10 50 4 3.5
Compresseur 16 5 40 4 3
scroll
Convoyeur a 20 10 40 4 2
vis
R 20 10 40 4 2.5
bande
Pompe a
Chaleur 16 20 40 4 3
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Le contacteur et le disjoncteur magnétothermique sont des composants importants qu'il faut
choisir avec soin pour permettre le bon démarrage et le bon fonctionnement de |'application.

En effet le disjoncteur magnétothermique permet la protection du systeme de démarrage en

cas de surtension, le contacteur de bypass prend le relais, une fois la phase de démarrage
terminée, pour alimenter le moteur.
Le choix du contacteur va donc dépendre de la puissance du moteur et du courant dont celui-ci
a besoin pour fonctionner.

Le tableau ci-dessous donne, a titre indicatif, les modéles de disjoncteurs et de contacteurs a

utiliser avec les démarreurs progressifs de la série SST-002.

Parameétres Moteur

Puissance | Courant
(kW) (A)
5.5 11
7.5 15
11 21
15 28
18.5 34
22 42
30 54
37 68
45 80
55 98
75 128
90 160
115 190
132 236
160 290
200 367
250 430
280 470
320 547
400 725

SSTV1.1(201105)

Soft Starter
Modéle

SST-002-T4-5K
SST-002-T4-7K
SST-002-T4-11K
SST-002-T4-15K
SST-002-T4-18K
SST-002-T4-22K
SST-002-T4-30K
SST-002-T4-37K
SST-002-T4-45K
SST-002-T4-55K
SST-002-T4-75K
SST-002-T4-90K
SST-002-T4-115K
SST-002-T4-132K
SST-002-T4-160K
SST-002-T4-200K
SST-002-T4-250K
SST-002-T4-280K
SST-002-T4-320K
SST-002-T4-400K

Disjoncteur
Modele

CM-63/16
CM-63/20
CM-63/32
CM-63/40
CM-63/50
CM-63/63
CM-63/80
CM-63/100
CM-63/125
CM-63/160
CM-63/180
CM-63/225
CM-63/315
CM-63/315
CM-63/350
CM-63/500
CM-63/630
CM-63/630
CM-63/700
CM-63/800

Contacteur
Modéle

LC1-D12
LC1-D18
LC1-D25
LC1-D32
LC1-D38
LC1-D50
LC1-D65
LC1-D80
LC1-D115
LC1-D115
LC1-D150
LC1-D180
LC1-D225
LC1-D265
LC1-D320
LC1-D400
LC1-D500
LC1-D500
LC1-D630
LC1-D800

Conducteurs

Cables (mm?2)

barres cuivre (mm)

Section

2.5
4
6
10
10
16
25
35
35
35
50
30 x 3
30x 3
30 x 3
30x5
30 x5
40 x 5
40 x 5
40 x 5
40 x 5

30
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18.
18.1. Certifications
18.2. Normes et directives
No. 2006/95/EC Directive Européenne Basse Tension
No. 2044/108/EC Directive Européenne Compatibilité Electromagnétique
IEC 60947-1 Norme sur |'appareillage basse tension
IEC 60947-4-2 Normes sur les gradateurs et démarreurs a semi-conducteurs de

moteurs a courant alternatif

iNORéEA

60, Route Principale du Port
92 230 Gennevilliers

Tel : +33(0)147994710
contact@inorea.com
WWWw.inorea.com
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